BULLETIN DE SERVICE TECHNIQUE 24.02.2025 N° 02/2025

Véhicules utilitaires lourds

Bulletin a Gestionnaire de | Gestionnaire de |[Gestionnaire des Maitre Conseiller en BMIS
distribuer & : service garantie pi€ces technicien services
v v | v v v v
Objet Concernant les processus d'étalonnage des caméras dans les véhicules F-Line et
F-Max
Variante Véhicules F-Line et F-Max
Abstrait Ce bulletin de service technique décrit le processus d'étalonnage de la caméra
pour les véhicules F-Line et F-Max.

Travail
Code du travail Nom de la main-d‘'ceuvre Durée (heure)
F3Vv17 CAMCALB ETALONNAGE DE LA CAMERA 0.5
F5V89 ESSAI ROUTIER ESSAI ROUTIER 0.5
Introduction

Ce document explique comment calibrer la caméra sur les modéles F-Line et F-MAX compatibles ADAS.

L'étalonnage de la caméra est nécessaire dans les conditions suivantes :
- Lorsque la caméra est changée

- Lorsque le support de la caméra est remplacé

- Lorsque le pare-brise est remplacé

- Lorsque I'étalonnage de la caméra est interrompu

Avant de commencer I|'étalonnage de la cameéra, assurez-vous que les conditions suivantes sont présentes dans le
véhicule :

- Assurez-vous que la caméra est correctement flashé et que les paramétres corrects sont écrits.

- Si le véhicule est équipé d'une suspension pneumatique, le véhicule doit étre a la hauteur de caisse lors de
I'étalonnage.

- Assurez-vous que l'alignement de I'outil est correct.

- Assurez-vous qu'il n'y a pas d'empreintes digitales ou d'obstructions sur la caméra et le pare-brise.

- Assurez-vous qu'il n'y a pas d'erreur dans EBS a partir du menu Codes d'erreur de I'écran Fodit et Cluster.
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Procédure de service :

1- Connexion du module

La connexion entre le programme FODIT et le véhicule est établie a I'aide du kit VCI (KTJC46-INTER- FACE).
Avec ce kit, une connexion peut étre établie entre les véhicules F-MAX et F-Line et FODIT.

= Vous pouvez démarrer le programme avec votre nom d'utilisateur et votre mot de passe.
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FORD

& Forgot My Password!

Warning!

You are about to access to a Ford Otosan application. This application can only be used by authorized users. If
you are NOT an authorized user or the user id you are using does NOT belong to you, your access to the
application is unathorized and could be criminal. In this situation, please close the application screen without
doing any logon attempts. Every logon attempts are logged and reviewed against misuse of the application. If
you don’t have any valid user id and if you need an access to Ford Otosan systems, please request an access
by following procedures

@72 Koc &

* Allez dans I'écran des parameétres, recherchez des VCI et connectez-vous.

10700000 () EHSHEIED

* Aprés s'étre connecté a VCI, le bouton de clic sera activé. Veuillez cliquer sur le bouton « Outil d'analyse
» pour trouver les modules.

73 =

ECU'lar

Sistem 4 Durum

/ACM (Multimedya Onitesi) Bilinmiyor

AMT (Olomatik Sanziman Modulis) Bilinmiyor

BCM (Arac-Govde Kontrol Dnitesi) Bilinmiyor

CGW (Merkezi Aj Gegidi) Bilinmiyor

DTCO (Diital Takograf) Bilinmiyor

EAPU (Elektronik Hava Kurutma Unitesi) Bilinmiyor

EBS (Elekironik Fren Stslemi) Bilinmiyor

ECM (Motor Kontrol Onitesi) Bilinmiyor

EHPAS (Elekiro-Hidrolik Gixg Destekli Direksiyon) Bilinmiyor
FLC (Kamera) Bilinmiyor

FLSSRR (Yan Kisa Menzil Radar) Bilinmiyor

« Une fois la recherche terminée avec succes, veuillez sélectionner le module Caméra.
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FODIT DEV-SNAPSHOT - bdonmez9 - session 1738907605869

{8 Diagnosis

System Status

EAPU (Electronic Air Processing Unit) Available

EBS (Electronic Braking System) Available

ECM (Engine Control Module) Available

EHPAS (Electro-Hydraulic Power Assisted Steering) Available

FLC (Forward Looking Camera) Available

Front Looking Side SRR (Short Range Radar) Available

* Effacez les DTC avant de commencer I|'étalonnage de la caméra.

* Allez dans l'onglet « Fonction » et sélectionnez « Alignement de la caméra ». Cliquez ensuite sur
calibrer la caméra pour effectuer I'étalonnage de la caméra.

Function - Camera Alignment

Note: If sensor is used before or dismounted/mounted, always re-calibrate.

Note: All DTCs except misalignment/calibration DTC shall be resolved before starting calibration

* Pour calibrer la caméra, assurez-vous que les conditions suivantes sont remplies, puis cliquez sur
Démarrer I'étalonnage :
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FODIT DEV-SNAPSHOT - bdonmez9 - session 1738907605869

Kalibrasyonu Baslat

islev - Camera Alignment Gikis

i) Conditions to start the camera calibration

1) Vehicle is at ride height, If vehicle has air suspension.

2) CAB suspension is adjusted and cabin alignment is OK.

3) No blockage or fingerprint on camera and windshield.

4) Vehicle shall be driven over 50 kph speed, mostly on straight road with lane lines.

5) Drive vehicle around 20 minutes.

6) Drive shall continue until tell-tales of LDWS, Driver Alert are not active anymore.

7) Vehicle shall come back to service, without turning ignition off, and calibration results shall be checked with Service Tool.
8) If calibration is successful, engine shall run at least for 10 more minutes to finish process.

¢ Si le véhicule est équipé d'une suspension pneumatique, assurez-vous que le véhicule est a la hauteur de
caisse.

o Assurez-vous que l'alignement de I'armoire est correct.
o Assurez-vous qu'il n'y a pas d'empreintes digitales ou d'obstructions sur la caméra et le pare-brise.
¢ Assurez-vous qu'il n'y a pas d'erreurs dans EBS a partir du menu Codes d'erreur de I'écran Fodit et Cluster.

* Une fois I'étalonnage de la caméra terminé, démarrez le moteur sans couper le contact et retirez I'outil
de service de I'OBD.

islev - Camera Alignment

) You are ready for drive. Do not ignition off. Remove service tool and drive the vehicle on public roads.

« La conduite doit se faire dans les conditions suivantes.

0 15-20 minutes de conduite

o Vitesse supérieure a 50 km/h

o Les lignes de route doivent étre dégagées
o La route doit étre aussi droite que possible

o Il doit y avoir des objets distincts des deux c6tés de la route (arbres, réflecteurs, barriéres, poteaux,
etc.)

o La conduite doit se faire jusqu'a ce que les avertissements ADAS ne soient pas activés
o Une fois I'étalonnage de la caméra réussi, le moteur doit tourner pendant 10 minutes
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A®;

Exemple d'état de la route pour I'étalonnage

* L'option « Lire I'état de I'étalonnage de la caméra » peut étre utilisée sur Fodit pour comprendre que
I'étalonnage de la caméra a été effectué correctement.

Calibrate Camera
islev - Camera Alignment oikss

& CALIBRATION OK.

Result of Calibration

Status : Calibrated

Pitch : 327.15 degree

Yaw : -327.18 degree

Roll : -327.45 degree

Pitch Quality : %60

Yaw Quality : %100

Roll Quality : %100

Error Code : Roll Misaligned, Pitch Misaligned, Yaw Misaligned

Sinceéres salutations,

Le service technique Ford Trucks
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